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HT3035-P04
《セット内容》
　　HT3035-P04 4軸モータコントローラ
　　ボード固定用スタッド・ビスナット4組

RoHS

PC/104



オーバーランリミット入力(/nLMTP,/nLMTM)
nLMTPは+方向のドライブを、nLMTMは-方向のドライブをそれぞれ抑止するため
の信号入力です。入力のアクティブレベルや、減速停止か即停止かはソフトウェア
により設定することができます。入力はフォトカプラで絶縁されており、リセット後は、
入力フォトカプラがオンすると即停止する設定となります。

サーボモータ用入力(/nINPOS,/nALARM)
サーボモータドライバのINPOS(位置決め完了)信号、ALARM信号を入力します。
入力のアクティブレベルや有効無効はソフトウェアにより設定することができます。
INPOS入力が有効に設定されている場合、主ステータスレジスタのドライブ中を示
す DRVビットはドライブ完了後、INPOS入力がアクティブになった時点で0になります。
ALARM入力が有効に設定されている場合は、ステータスレジスタ2のALARMビッ
トが1になり、ドライブは即停止します。
これらの機能を無効に設定した場合は、汎用入力ポートとして使用できます。(リセ
ットによって、これらの機能は無効に設定されます。)入力はフォトカプラで絶縁され
ています。

割り込み機能
MCX304は設定により各軸のドライブパルス出力、加減速ドライブ中の定速開始・
終了、ドライブ終了、位置カウンタとコンペアレジスタの大小関係変化によって割り
込みを発生させることができます。各割り込み要因は、レジスタにより許可・禁止を
行います。
使用する割り込みチャンネルはJP2で選択します。出荷時は割り込みを使用しない
設定となっています。

内部レジスタ
MCX304は内部に34個の16ビット幅レジスタを内蔵しており、これらのレジスタを通
して各軸を制御します。このうち、コマンドレジスタについては書き込み順序に制約
があり、上位バイトを先に書き込み、下位バイトを後から書き込みする必要があります。
このためコマンドレジスタについては16ビットI/O命令で書き込みできませんのでご
注意ください。

※説明中のnはX/Y/Z/Uを表わしています。

モータドライバ接続例

テクニカルノート

MCX304の内部構成
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I/Oベースアドレス
本ボードはI/OアドレスのSA0からSA10までをデコードしており、SA[0:3]はボード内
のレジスタ選択に使用し、SA[10:4]はJP1で設定します。出荷時にはSA[10:4]が
0101000B(28XH)に設定されています。なお、本ボードはI/Oベースアドレスで設定
されたアドレスから16バイトを占有します。

ドライブ出力(nPPP,nPPM,nPMP,nPMM)
出力はAm26LS31相当のデバイスを使用しており、差動出力となっています。接続
するパルスモータドライバの入力がフォトカプラの場合は、反転出力とVCCでドライ
ブします。高速ドライブに対応した差動入力(Am26LS32相当等)のパルスモータド
ライバの場合は正相出力と反転出力で接続してください。
ドライブ出力は、+方向ドライブパルスと-方向ドライブパルスが独立に出力される
独立2パルス方式と、ドライブパルス出力と方向出力でドライブする1パルス方式が
レジスタによって選択できます。

汎用出力(XOUT[3:2], YOUT[3:2], ZOUT[3:2], /UOUT[3:2])
XOUT[3:2],　YOUT[3:2],　ZOUT[3:2]はTTLレベル、/UOUT[2:3]はオープンコレ
クタ(74LS06相当)の汎用出力です。

エンコーダ入力(nECA,nECB)
nECA, nECBはTTLレベルのエンコーダ入力です。差動ラインドライバ出力のエン
コーダに接続する場合は下記接続例のような回路で接続することができます。
A/B相入力を使用する2相パルス入力の場合は、入力パルス分周比を1/2、1/4に
することができます。

外部ドライブ操作入力(nEXPP,nEXPM)
外部スイッチ等で+方向/-方向のドライブを起動する入力です。この信号の立ち下
がりであらかじめ設定された一定量のパルスを発生させる定量ドライブモードと、こ
の信号が有効なあいだドライブパルスを発生し続ける連続ドライブモード、手動パ
ルサー接続モードが選択できます。入力はTTLレベルです。

減速停止・即停止入力(/nSTOP[2:0])
ドライブパルスを外部から減速停止または即停止させる入力です。入力のアクティ
ブレベルや有効無効、減速停止か即停止かはソフトウェアにより設定することがで
きます。無効に設定した場合は、汎用入力ポートとして使用できます。(リセットによ
って、これらの機能は無効に設定されます。)入力はフォトカプラで絶縁されています。
nSTOP[2:0]は自動原点出しの機能を使用する場合、それぞれ原点近傍
(nSTOP0)、原点信号(nSTOP1)、エンコーダZ相(nSTOP2)入力となります。

緊急停止入力(EMG)
この入力がアクティブになると、全軸のドライブは即停止します。入力のアクティブ
レベルはJP3で選択します。入力はフォトカプラで絶縁されており、出荷時には入力
フォトカプラがオンすると緊急停止する設定となっています。
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図3ドライブ出力のフォトカプラ入力への接続例

図4ドライブ出力のラインレシーバ入力への接続例

図1 MCX304ブロック図 図2各軸制御部ブロック図

HT3035

TLP115A

MCX304

nECA 470
220

1K

+5V モータドライバ側

ECA

GND

DC 5V電源
+

-

図5エンコーダ信号の接続例

図6フォトマイクロセンサの接続例
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※HT3035で使用できない機能は省略しています。
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回路図

CN1 CPUバス 64極スタッキング 8ビットPC/104規格準拠の信号配列です。
CN2 I/O 34極BOXピンヘッダ モータドライバ接続用(フォトカプラ絶縁入力)です。
CN3 I/O 10極BOXピンヘッダ モータドライバ接続用(非絶縁出力)です。
CN4 拡張用 未実装 16極BOXピンヘッダ等が実装できます。
CN5 拡張用 未実装 10極ピンヘッダ等が実装できます。

コネクタ
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CN3( )
1 XPPP  2 XPPM
3 XPMP  4 XPMM
5 /XDRIVE   6 VCC
7 YPPP  8 YPPM
9 YPMP 10 YPMM
11 /YDRIVE  12 VCC
13 ZPPP  14 ZPPM
15 ZPMP 16 ZPMM
17 /ZDRIVE  18 VCC
19 UPPP  20 UPPM
21 UPMP 22 UPMM
23 /UDRIVE  24 VCC
25 /UOUT2  26 /UOUT3

(write ) (read )
0 (Lower) (Lower)
1 (Upper) (Upper)
2 X/Y/Z/U 1(Lower) X/Y/Z/U 1(Lower)
3 X/Y/Z/U 1(Upper) X/Y/Z/U 1(Upper)
4 X/Y/Z/U 2(Lower) X/Y/Z/U 2(Lower)
5 X/Y/Z/U 2(Upper) X/Y/Z/U 2(Upper)
6 X/Y/Z/U 3(Lower) X/Y/Z/U 3(Lower)
7 X/Y/Z/U 3(Upper) X/Y/Z/U 3(Upper)
8 1(Lower) 1(Lower)
9 1(Upper) 1(Upper)
A 2(Lower) 2(Lower)
B 2(Upper) 2(Upper)
C 1(Lower) 1(Lower)
D 1(Upper) 1(Upper)
E 2(Lower) 2(Lower)
F 2(Upper) 2(Upper)

I/O

XPPP,XPPM
YPPP,YPPM
ZPPP,ZPPM
UPPP,UPPM
XPMP,XPMM
YPMP,YPMM
ZPMP,ZPMM
UPMP,UPMM
XOUT2,XOUT3
YOUT2,YOUT3
ZOUT2,ZOUT3
/UOUT2,/UOUT3
XECA,YECA
ZECA,UECA
XECB,YECB
ZECB, UECB
/XSTOP[0:2]
/YSTOP[0:2]
/ZSTOP[0:2]
/USTOP[0:2]
/XLMTP
/YLMTP
/ZLMTP
/ULMTP
/XLMTM
/YLMTM
/ZLMTM
/ULMTM
/XINPOS
/YINPOS
/ZINPOS
/UINPOS
/XALARM
/YALARM
/ZALARM
/UALARM
XEXPP
YEXPP
ZEXPP
UEXPP
XEXPM
YEXPM
ZEXPM
UEXPM
EMG
VPC
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CN2( )
1 /XINPOS  2 /XALARM
3 /XLMTP  4 /XLMTM
5 /XSTOP0  6 /XSTOP1
7 /XSTOP2  8 VPC
9 /YINPOS  10 /YALARM
11 /YLMTP  12 /YLMTM
13 /YSTOP0  14 /YSTOP1
15 /YSTOP2  16 VPC
17 /ZINPOS  18 /ZALARM
19 /ZLMTP  20 /ZLMTM
21 /ZSTOP0  22 /ZSTOP1
23 /ZSTOP2  24 VPC
25 /UINPOS  26 /UALARM
27 /ULMTP  28 /ULMTM
29 /USTOP0  30 /USTOP1
31 /USTOP2  32 VPC
33 EMG 34 VPC

 

CN4(TTL )
1 XECA 2 XECB
3 YECA 4 YECB
5 ZECA 6 ZECB
7 UECA 8 UECB
9 VCC 10 GND
11 XOUT2 12 XOUT3
13 YOUT2 14 YOUT3
15 ZOUT2 16 ZOUT3

CN5(TTL )
1 XEXPP 2 XEXPM
3 YEXPP 4 YEXPM
5 ZEXPP 6 ZEXPM
7 UEXPP 8 UEXPM
9 VCC 10 GND
CN4/CN5

http://www.novaelec.co.jp/
MCX304


